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REQUISITOS (DISCIPLINAS PRE OU CO-REQUISITOS, N° DE CREDITOS, OUTROS):

Objetivos Gerais da Disciplina:

Na primeira parte do curso, o aluno aprendera a modelar as maquinas elétricas de relutancia variavel
relutancia sincrona. Desenvolverad habilidades em distinguir e classificar as diversas técnicas de
acionamento empregadas atualmente em acionamentos deste tipo de maquina, selecionar a técnica
mais adequada para uma dada aplicagdo, bem como conhecer as tendéncias de desenvolvimento futuro
dessas técnicas. Ja na segunda parte do curso, serdo apresentados ao aluno os problemas de alta
frequéncia decorrentes do chaveamento do inversor, suas consequéncias e forma de solucdo.

Ementa do Programa:

Primeira parte: Modelagem e acionamento da maquina a relutancia variavel e sincrona a relutancia. Segunda
parte: Modelagem do motor e dos demais componentes do sistema de acionamento, para estudos de alta
frequéncia. Discussdo dos mecanismos de atuacdo dos fenémenos em estudo e discussdo de formas de mitigacéo.
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and Drive Systems” - 3", Edition — 2013. John Wiley & Sons. ISBN: 978-1-118-02429-4
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Descric¢éo do Programa — CEM 11

1. Modelagem das maquina de corrente alternada convencionais e a ima permanente.
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A modelagem em dois eixos ortogonais dgq0

Equivaléncia da poténcia

Modelagem generalizada em sistema de referéncia arbitrario
Conjugado eletromagnético

Derivacéo de modelos comumente usados

Fluxos enlagados como variaveis de estado

Simulagdo dindmica

Auvaliagdo das caracteristicas de controle da maquina de indugdo
Modelagem no dominio de fasores espaciais

2. Segunda parte: Estudo dos problemas de alta frequéncia decorrentes do chaveamento do inversor
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- dv/dts de modo comum e modo diferencial;

Sobretenses transitorias nos terminais do motor;

Corrente de carga do cabo;

Circulagdo de correntes pelo aterramento;

Tensdo eletrostatica induzida no eixo e correntes de descarga nos rolamentos;
Modelagem do motor, cabo e transformador para transitérios/alta frequéncia;
Anélise dos métodos de mitigagdo dos problemas em estudo;

Simulagbes computacionais dos fendmenos discutidos.
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