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FICHA DE DISCIPLINA

DISCIPLINA: Tépicos Especiais em Eletronica de Poténcia Il: Modelagem e Controle de
Conversores CC-CC E CC-CA

PERIODO CURSO: Mestrado / Doutorado DEPARTAMENTO
FEELT

CcODIGO CARGA HORARIA CREDITOS OBRIGATORIA | OPTATIVA

ELO39D 45 hs/a 03 X

REQUISITOS (DISCIPLINAS PRE OU CO-REQUISITOS, N° DE CREDITOS, OUTROS):

Eletronica de Poténcia Il
Tépicos Especiais em Eletrdnica de Poténcia | — Introducdo a Processadores Digitais de Sinais

OBJETIVOS GERAIS DA DISCIPLINA:

Ao final do curso, o aluno devera estar apto a:

» Modelar um conversor CC-CC e CC-CA

« Especificar e projetar a estratégia de controle do conversor CC-CC e CC-CA de acordo com a aplicagao.
« Implementar a estratégia de controle em um DSP (Digital Signal Processor)

EMENTA DO PROGRAMA:

1 — Estratégias de controle aplicados a conversores CC-CC e CC-CA
e Controle por histerese
e Controle por modulacdo de largura de pulso (PWM)
2 — Determinagéo da funcéo de transferéncia de conversores CC-CC e CC-CA
e Viavaridveis de estado
¢ Viaanalise de pequenas perturbacGes
3 — Projeto da estratégia de controle de controle aplicados a conversores CC-CC
o Estratégia de controle para regulacéo de tensdo de saida
e Estratégia de controle para imposicéo de corrente de entrada
o Estratégia de controle para imposicao de corrente de entrada e regulacdo de tensdo de saida.
4 - Projeto da estratégia de controle de controle aplicados a conversores CC-CA

e Conversores CC-CA aplicados a sistemas OFF-GRID
o Projeto do filtros de interface com a carga
o Imposigao de tenséo de saida

e Conversores CC-CA aplicados a sistemas ON-GRID
o Projeto do filtros de interface com a rede
o Imposi¢do de corrente injetada na rede
o Regulacéo de tensdo no barramento CC

5 — Implementagao da estratégia de controle em microprocessadores/DSP
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